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1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjwgymagania dotyce wykonania i odbioru
robo6t budowlano-montawych zwihzanych z przebudawsieci wodocigowej z rur PE 90- 160
w miejscowdci Czerwona Gorka Gminaézna .

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktmperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyqaowadzenia robo6t wykonaniu przy sieci
wodocihgowej i obejmuj dostaw i monta nastpujacych elementow:

e rurociagéw z polietylenu
e wykonanie podiga
e wykonanie blokéw oporowych,

e skrzyzowan z istniejcym uzbrojeniem podziemnym i przeszkodami terenoiwym

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej S sgodne z obowgzujacymi odpowiednimi normami .
- pofaczenia zgrzewane dla wodegu ,
- pofaczenia kotnierzowe - patzenie dwéch kicow wyposaonych w kotnierze,

- Préba dinieniowa hydrauliczna - préba, w ktorej czynnikigest woda,

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jékah wykonania oraz za zgoditoz Dokumentag
Projektows ST i poleceniami liayniera.

MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu rurggdw wedlug zasad niniejszych ST s
nastpujace materiaty:

* rury z polietylenu PEHD PE 80 PN 10 DN 160x 1h8n i PE 90x6,7mm
» ksztaltki z PE
+  ksztaltki zzeliwa
e armatura:
. bloki oporowe i podporowe z betonu minimum B15
* materiaty sypkie do wykonanie pod#- -piasek drobnoziarnisty wedtug PN-86/B-0248

* rury ochronne stalowe oraz z PEHD PE 80 i ruryostal z zewatrzma powioka
polietylenovg



5.

Materiaty wyte do rob6t musgposiadéa Aprobaty techniczne i atest producenta.

SPRZET

Wykonawca mee wy¢ tylko sprztu zaakceptowanego przezzymiera. Do uzyskania akceptacji
sprztu Wykonawca powinien przedstawidane techniczne, a w przypadkach jakichkolwiek
watpliwosci przeprowadz demonstragj pracy, na wkasny koszt.

TRANSPORT

Rury naley przewozt w pozycji poziomej i zabezpieczyrzed przesuwaniem i przetaczaniem w
czasie ruchu pojazdu. Przy przewozie malprzestrzegaprzepiséw obowaizujacych w publicznym
transporcie drogowym i kotowym.

Armatura i ksztattki - przewimne dowolnymisrodkami transportu zaakceptowanymi przez
Inzyniera dla danego asortymentu materiatu.

Materiaty mog by¢ przewa:one odpowiednimi do asortymentu materiakedkami transportu.

Pojazdy stiace do transportu powinny spet@iavarunki techniczne wymagane w ruchu
drogowym.

Transport powinien zapewrtia
» stabilnag¢ pozycji zatadowanych materiatéw,
» zabezpieczenia elementéw przed ich uszkodzeniem,

* kontrok zatadunku i wyladunku. Natg zadb@ o wiasciwe zabezpieczenie tadunku i
bezpieczéstwo transportu.

WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie podtaza:

Rury naley uktad& na podbudowie piaskowej o gruied 0,2 m, zagszczanej warstwami do
1s=0,95 z wyprofilowaniem unmiiwiajacym uzyskanie &a podparcia 2a=:900. Podbudowa winna
by¢ uktadana na nienaruszonej warstwie gruntu rodzimed w przypadku jego przekopania na
zag:szczonej do 1s>0,95 warstwie gruntu,

5.2. Montaz rur i uzbrojenia:

Rury uklad& na przygotowanym podio w temperaturze powietrza 0-30 °C. Ruggchalezy
uktada na wykonanym uprzednio podio

Przed rozpoagiem montau rur naley wykona wskpne rozmieszczenie rur w wykopie.

Montaz naley wykonywa zgodnie z projektowanym spadkiem peday weztami od punktu o
rzednej nizszej do wyszej.

Pokczenia rur PEHD wykorgaw technologii zgrzewania doczotowego. Do zgrzewauywat
zgrzewarek dostarczonych przez producenta rur.eXgamie prowadzi zgodnie z instrukaj obstugi
zgrzewarki oraz sposobu zgrzewania. Podczas zgraewearametry techniczne tego procesu rpusz
by¢ zapisywane na karcie kontrolnej. Po z&kaeniu procesu zgrzewania wszystkie zapisane
parametry powinny hyporéwnywane z wartgiami ustalonymi przez wymagania technicznezdéa
zgrzeina jest numerowana i musicbyaakceptowana. Pgizenia rurocigbw PEHD z armatar
kotnierzowe za pomackotnierzy dogrzewanych i amych. Podczenia z armatarkotnierzowe.

Rury i ksztaltki staloweaktzy¢ za pomog spawania. Patzenia z armatdrkotnierzowe.
Obsypk: i zasypk; rur prowadzt zgodnie z wymogami producenta rur.

Armatur montow& na blokach podporowych wykonanych z betonu minimBirh5.- Zmiany
kierunku naley wykona za pomog ksztattek systemowych. Na zmianach kierunku moatdvloki
oporowe wykonane z betonu minimum B 15. W celu zim@enia przemieszczania esiprzewodu
wzgledem bloku stosowaoddzielajca folie z tworzywa sztucznego.

Po wykonaniu montal nalezy wykona proby szczelnéei rurocagu. Trasa ruroggéw musi by
oznakowana za pomgtasmy z PE z wkiladk metaliczia, natomiast armatura oznakowana za



pomog tabliczek umieszczonych na stupkach.

5.3. Roboty montazowe rurociagéw pod przeszkodami i na skrzgowaniu z istniejgcym uzbrojeniem
podziemnym.

5.4.1. Przejscia pod drogami
Przefcia pod drogami gminnymi as wykonywane rozkopem i nie wymagajzadnych
zabezpieczerurocagow.
5.4.2.  Skrzyzowania z istniegcymi liniami, kablami elektrycznymi.

W miejscach kolizji roboty prowadzipo uzgodnieniu z RE i w razie potrzeby po atyeniu
pradu. Na istniejcych kablach energetycznych zastoséwary ochronne dwudzielne érednicy
DN100-DN150 i diugéci | m + szeroké& wykopu; zgodnie z dokumentacjprojektows.
Skrzyzowanie przed zasypaniem zglodio odbioru do Rejonu Energetycznego w Sysku.

5.4.3.  Skrzyzowania z istniepcymi kablami teletechnicznymi.

Istniejace kable teletechniczne najezabezpieczy rurami ochronnymi dwudzielnymi &rednicy
DN 100- DN 150 i diugéci | m + szeroké wykopu; zgodnie z dokumentacprojektows. Przed
zasypaniem skrzpwanie zgtosi do odbioru do jej wikiciela.

KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakdci robot
Kontroli podlega spos6b wykonania rob6t, prawidiéévisansportu i sktadowania materiatow.
Badania hda prowadzone zgodnie z nogr®N-8I/B-10725, PN-91B-10728, BN-83/8836-02.

6.2. Badanie materiatléw uzytych do budowy rurociaggow.

Badanie to naspuje poprzez poréwnanie cech materiatbw z wymagainidSpecyfikacii
Technicznej, dokumentacji projektowej i odpowiednitorm materialowych podanych w punkcie 10
niniejszej Specyfikacji.

6.3. Kontrola, pomiary i badania w czasie robét

Wykonawca jest zobowrany do stalej i systematycznej kontroli rob6t. Kota powinna by
prowadzona wedtug PN-92/B-10729, PN-92/B-10735 {ENN476, PN-EN 1671 i w szczegOkoo
powinna obejmowa

e sprawdzenie rdnych zataonych taw celowniczych w nawdaniu do podanych punktow
wysokaciowych z doktadnécia do | cm,

» badanie i zabezpieczenie wykopow przed zalaniemywod

e badanie zgodrité stosowanych materiatdw z materiatdw z specyfikaagokumentagj
techniczna,

* badania i pomiary szerokai, grubaci i zag;szczenia podiza,

* badania odchylenia osi ruragow,

» sprawdzenie zgodidoi z dokumentagj projektova usytuowania ruroggow i uzbrojenia,
» badanie odchylenia spadku rurgmw,

» badanie paiczer rurocigow,

» badanie stopnia zagzczenia poszczegolnych warstw zasypu,

e sprawdzenie rdnych posadowienia utonych rurocagéw,

» wykonanie hydraulicznej proby szczefood odcinka rurocigu i catego ruroaigu przy
cisnieniu prébnym 1,0 MPa.



6.4. Dopuszczalne tolerancje i wymagania
e odchylenie grubgci warstwy poditaa nie powinno przekracéa 2 cm,
» odchylenie szerokmi warstwy podiaa nie powinno przekracza 5 cm,
» odchylenie rgdnych podia@a nie powinno przekracza2 cm

* odchylenie w planie osi uimnego ruroeigu nie powinno przekracéa: 2 cm dla rur
zeliwnych i £ 10 cm dla rur PEHD,

* roznice rzdnych w profilu nie powinno przekraczala rurocagdw zeliwnych + 2 cm i
+5 cm dla rur PEHD,

e proces zgrzewania rur PEHD music¢bhygapisywany w karcie kontrolnej zgrzewania
doczotowego a kala zgrzeina musi liynumerowana i akceptowana przezyimera,

e cisnienie wykazane na manometrze w przggi30 min nie mee spac¢ poniej cisnienia
prébnego (badanie odcinka przewodu),

OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiaru robot jest:
e 1m wykonanego ruroagu
e szt armatury
* kpl. armatury
* m3 podiza

* 1m préby szczelrii

ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Odbiorom robdt podlegajwszystkie operacje zazane z montem rurocigdw i uzbrojenia
rurociagu. Odbioru dokonuje liynier na podstawie zgtoszenia Wykonawcy. Czyérarbioru winna
by¢ wykonana i udokumentowana odpowiednim protokotem.

8.2. Odbidr robot zanikaj gacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
e - wykonania podtga,
. - roboty montaowe rurocigéw wraz z odcinkowpréky szczelnéci,
e - skrzyzowania z istnigjcym uzbrojeniem podziemnym,
* - wykonanie blokéw oporowych,
* - roboty montaowe armatury.

Odbior robét zanikacych powinien by dokonany w czasie unlwiajacym wykonanie korekt
i poprawek, bez hamowania ogdlnego ppstrobot.

Odbiér ostateczny powinien dydokonany po rocznej eksploatacji rurgmw. Uprawnienia z
tytutu rekojmi za wady fizyczne wygasapo uptywie 3 lat.

PODSTAWA PLATNO SCI

Ptatna¢ nalezy przyjmowa zgodnie z DokumentacjProjektova, obmiarem robdét, ocarjakaosci
uzytych materiatéw i ocenjakasci wykonania robét na podstawie wynikow badg@omiarow.



Cena wykonania robot obejmuje:

»  prace przygotowawcze, oznakowanie robot,

. transport materiatdw przewidzianych do wykonaniadtowykonanie, utrzymanie i

rozbiérka drég tymczasowych, przygotowanie peadfo monta rurocagéw, monta
ksztaltek, montaarmatury

» wykonanie przéi pod drogami i montarur ochronnych ,

e monta blokéw oporowych i podporowych, oznaczenie tragpciagow,

e uporadkowanie miejsca robot i uswgcie pozostatych materiatbw, wykonanie
niezkednych pomiaréw i bada

10. PRZEPISY ZWI AZANE

10.1. Normy
PN-B-01700
PN-B-10725
PN-86/B-09700

PN-ISO 4064-3

PN-B-02424
PN-M-74001
PN-9 1/B-10728
BN-83/8836-02

Wodoaii i kanalizacja. Urgdzenia i sié zewrgtrzna. Oznaczenia graficzne
Wodoaii przewody zewegtrzne. Wymagania i badania.

Tablice orientacyjne do oznaczania brajenia na przewodach
wodocihgowych

Pomiary odgpsci wody na przewodach. Wodomierze do wody pitnejra;.
Metody bada i wyposaenie

Ruroabi. Ksztattki. Wymagania i metody batla

Armatura przemystowa. Wymagania i baaani

Studzienki wodagjowe.

Przewody podziemne. Roboty ziemnemalyania i badania przy

odbiorze.

Instrukcje stosowania materiatéw przez producentéw

Odpowiednie normy Krajéw UE w zakresie prgym przez polskie prawodawstwo.






