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Nazwa i kod grup, klas i kategorii rob6t wg Wspdéin ego Stownika Zaméwie n (CPV):

45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

1. CZESCOGOLNA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;j.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej$wymagania dotyczce wykonania i odbioru wewrtrznych instalacji

elektrycznych zwhzanych z realizach dokumentacji : PROJEKT BUDOWLANY
Przebudowy budynku po bytej Szkole Podstawowej z geznaczeniem na cele spoteczno —

kulturalne. -Instalacje elektryczne

Zakres zastosowani@pecyfikacji Technicznej.
Specyfikacja techniczna wchodzi w sktad dokumentarzietargowej i stanowi jeden z dokumentow kortmakych przy zleceniu i

realizacji robét zwgzanych. Nazwa i lokalizacja inwestycji zostata pralav tytule dokumentacii.
1.2. Zakres robot objetych Specyfikacih Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejpmuyymagania ogollne dotygze realizacji rob6t instalacji i pradzy
elektrycznych & zgodne z zapisami ustawy z dn. 29.01.2004 r. Przavoowié publicznych oraz Rozpagdzenia Ministra
Infrastruktury z dn. 02.09.2004 r. w sprawie szc#egego zakresu i formy dokumentacji projektowgjesyfikacji technicznych

wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz progrdmmkcjonalno-uytkowego.
1.3. Okreslenia podstawowe (tj. definicje pog¢ uzywanych w Specyfikacji Technicznej)

Dziennik budowy- opatrzony piecxia Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi stronamizgiy do notowania wydarre
zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowdaneejestrowania dokonywanych robét, przekazywaubece i zalece,

oraz korespondencji technicznej pediy Zamawiajcym, Wykonawa i Projektantem.

Kierownik budowy- osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do kierowania robotami i do reprezentacji wasvach
realizacji kontraktu.

Kosztorys ofertowy wyceniony kompletny kosztorygtepy.

Kosztorys nakladczy opis rob6t w kolejngi technologicznej ich wykonania z podanienidio

Ksigga obmiaru- akceptowany przez Zamawieggo zeszyt z ponumerowanymi stronami,zgdy do wpisywania przez
Wykonawe obmiaréw wykonanych robét w formie wyliazeszkicéw i ewentualnie dodatkowych @atnikéw. Wpisy w ksidze
obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez Zamawigego (dla robdt dodatkowych i zamiennych).

Materiaty - wszelkie tworzywa i produkty, niegthhe do wykonywania rob6t zgodne z dokumentgupjektowo-kosztorysosy
zaakceptowane przez Zamawizgo.

Polecenie Zamawiagego - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy prpezedstawiciela Zamawigiego w formie

pisemnej, dotycace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw dokusagi projektowej.

Projektant uprawniona osoba prawna lub fizyczraldrta autorem dokumentacji projektowej.
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1.4. Ogodlne wymagania dotycgce robét.

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jékdch wykonania oraz ich zgodfo z dokumentagj projektows, specyfikacy
techniczn i poleceniami Zamawiagego.

1.5.1 Przekazanie placu budowy.

Zamawiajicy w terminie okrélonym w dokumentach przetargowych przekaNykonawcy plac budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyy dziennik budowy oraz co najmniej dwa egzemmanzelnej

dokumentacji kontraktowe;j.

1.5.2 Dokumentacja projektowa.

Wykonawca otrzyma od Zamawigpgo co najmniej dwa komplety dokumentacji budoejan czs¢: projekty budowlano-
wykonawcze. Dokumentacja ta zawiefiadzie rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z rozpdzeniem podanym w pkt. 1.3.

Dokumentagj powykonawcz Wykonawca sporrzi na wtasny koszt, chyb@ umowa bdzie stanowd inaczej.

1.5.3 Zgodn#& robét z dokumentagijprojektowy i specyfikacy technicza.

Dokumentacja projektowa, specyfikacja technicznazododatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przanadviajcego
stanowé bedg cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegdlnione dnwpw jednym z nich &da obowizujace dla Wykonawcy, tak jakby
byly w calej dokumentacji. Wykonawca nie meowykorzystywa bledéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu zobowizany jest powiadondiZamawiajcego, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawekpiypadku rozbieosci
opis wymiaréw jest waniejszy od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie aiywane roboty oraz dostarczone materiaty rplgz
zgodne z dokumentacprojektow i specyfikacy technicza. Dane okréone w dokumentacji projektowej i specyfikacji teatznej
powinny by uwazane za wielkéci docelowe, od ktérych dopuszczalng adchylenia w ramach okilenego przedziatu. Cechy
materiatéw i elementéw, obiektow i budowli powinby¢ jednorodne i wykazywabliska zgodnd¢ z okrélonymi wymaganiami, a
rozrzuty ich cech nie powinny przekra¢zdopuszczalnego przedziatu tolerancjizeleprzedziat tolerancji nie zostat okteny w
dokumentaciji projektowej lub specyfikacji techniegnto naley przyja¢ tolerancje akceptowane zwyczajowo dla danego fjodza
robot. W przypadku gdy materiaty lub roboty nie w8 petni zgodne z dokumentacprojektovs lub specyfikagj techniczn i
wplyngto to na niezadowalaga jakos¢ budowli lub obiektu, to takie materialy i robotyienzostan zaakceptowane przez

Zamawiajicego. W takiej sytuacji elementy robét powinny Imjezwtocznie rozebrane i zaptone innymi na koszt Wykonawcy.

1.5.4 Zabezpieczenie materiatéw i spz

Wykonawca jest zobowkany zabezpiecZyuzywany przy realizacji zadania sptaz materialy zgodnie z wytycznymi ¢gtymi w
zaakceptowanym przez Zamawii@@go projekcie organizacji zaplecza i rob6t. Kasthezpieczenia i dozorowania placu budowy

ponosi wykonawca ha podstawie gainej umowy o ochronie mienia z Generalnym Wykonawc

1.5.5 Ochrondrodowiska w czasie wykonywania robét.

Wykonawca robdt instalacyjnych ma obgeek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robo6t wszelkie przepisy dage ochrony
srodowiska naturalnego. Powinny zastmdjte odpowiednigrodki zabezpieczage przed:
* zanieczyszczeniami zbiornikéw i ciekow wodnych gmgt, paliwami, olejami,  chemikaliami oraz innymi

szkodliwymi substancjami,

* przekroczeniem norm zanieczyszczpaigietrza pytami i gazami,
* przekroczeniem norm hatasu,
- meliwoscia powstania pgaru.

Opfaty i kary za przekroczenie w trakcie realizamjirm okrélonych odpowiednimi przepisami ochrodyodowiska obecizaja
Wykonawe robot. Wody powierzchniowe i gruntowe nie mdgy¢ zanieczyszczone w czasie robét. Bazagpriztransportu mee
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zosta& zlokalizowana na te-renie zaplecza budowy pod mideim pozytywnej opinii projektu organizacji zagecprzez lokalne
stuzby ochronysrodowiska. Wykonawca nie powinien stoséwanej technologii rob6t mi okreslona przez Zamawiagego pod

rygorem ich wstrzymania.

1.5.6 Ochrona przeciwgarowa.

Wykonawca kdzie przestrzedaprzepisow ochrony przeciwparowej. Wykonawca dalzie odpowiedzialny za wszelkie straty

spowodowane p@rem wywotanym jako rezultat realizacji rob6t afivaez personel Wykonawcy.

1.5.7 Materiaty szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposob trwatya sszkodliwe dla otoczenia, niegdtn dopuszczone dozycia. Nie dopuszcza gimateriatow
wywotujacych szkodliwe promieniowanie o e¢geniu wigkszym od dopuszczalnego, o#lmmego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materialy odpadoweryie do rob6t musgmiet aprobat techniczna wydanprzez uprawniom jednostk, jednoznacznie
stwierdzajgca brak szkodliwego oddziatywania materiatu fradowisko. Jeeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla
otoczenia wedlug warunkéw szczegotowych kontraktuch wycie spowodowato jakiekolwiek zagmenie dlasrodowiska, to

konsekwencje tego poniesie Zamawigj

1.5.8 Ochrona wtassoi publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na i nad powierzchpziemi i za urzdzenia podziemne, oraz uzyska odseteieli tych
urzadzen potwierdzenia informacji dostarczonych mu przeandwiapcego w ramach planu lokalizacji. Wykonawca zapewni
whasciwe oznaczenie izabezpieczenie przed uszkodzemyem instalacji i urzdzen w czasie trwania budowy. Wykonawca
zobowizany jest przewidzierezerw czasow w harmonogramie robdt na wszelkiego rodzaju robmstyakresie przel@nia
instalacji podziemnych i powiadothZamawiajcego oraz wiciciela uzbrojenia o zamiarze rozpeca rob6t. Wykonawcadulzie
odpowiadé@ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wkzktia instalacji na powierzchni ziemi agzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych przez Zaajeigo.

1.5.9 Ograniczenia ohigien osi pojazddw.

Wykonawca dostosuje ¢sido ustawowych ogranicaeobciizenia na 6 przy transporcie materialow i wypasaia na i z terenu
robo6t. Wykonawca ¢mizie odpowiadat za naprawvszelkich robét i materiatdw uszkodzonych w wynigtzewozu nadmiernie

obciazonych pojazdéw i fadunkéw.

1.5.10 Bezpieczestwo i higiena pracy.

Powotany przez Generalnego Wykonawéerownik budowy, zgodnie z Rozpadzeniem Ministra infrastruktury z dn. 27.08.2002
r. w sprawie szczego6towego zakresu i formy planzpleezéstwa i ochrony zdrowia oraz szczeg6towego zakresizajow robot
budowlanych, stwarzagych zagraenia bezpieczestwa i zdrowia ludzi oraz Rozpadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
23.06.2003 r. w sprawie informacji dotycej bezpieczegstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpiestea i ochrony zdrowia,
opracuje, przez rozpogziem budowy, .plan bioz”. Podczas realizacji robétykonawca powinien przestrzegavszystkich
przepisdw dotycarych bezpieczestwa i higieny pracy. W szczegdkm Wykonawca ma obowrek zadbé aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, sziwpdih dla zdrowia oraz nie spetnigijych odpowiednich wymaga
sanitarnych. Wykonawca zapewni ¢dzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpowiedni,
odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie ofdazzdpewnienia bezpieazstwa publicznego. Uznajegsize
wszelkie koszty zwizane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj oddzielnej zaptacie iasuwzgkdnione w
Cenie Kontraktowej.
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1.5.11 Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobot i za wszelkie materialy i udzenia uywane do robét od daty ich rozpecia
do daty wydania potwierdzenia zalozenia robét przez Zamawiapgo. Wykonawca dalzie utrzymywa roboty do czasu
ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinnc: lgrowadzone w taki sposob, aby obiekty i budowle loh elementy byly w
zadawalaicym stanie przez caty czas do momentu odbioru exstaego. J# Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba
utrzymanie, to na polecenie Zamaw@ggo powinien wznowiroboty utrzymaniowe nie @aiej niz w 24 godziny po otrzymaniu

tego polecenia.

1.5.12 Stosowanieesito prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centralméejscowe oraz inne przepisy i wytyczne,
ktore s w jakikolwiek sposob zwizane z robotami i dulzie w petni odpowiedzialny za ich przestrzegahigkonawca bdzie
przestrzegat praw patentowychgdzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszeikisymaga odnanie ich wykorzystywania,
a o swoich dziataniach w sposéhgty bedzie informowat Zamawiagego.

1.5.13 Réwnowznosé norm i przepiséw prawnych.

Gdziekolwiek w kontrakcie powotane &onkretne normy lub przepisy, ktére spetnimap materialy, spra i inne dostarczone
towary, oraz wykonane i zbadane robotgdd obowhzywa postanowienia najnowszego wydania lub poprawionegdania
powotanych norm i przepiséw, o ile w kontrakcie pa@stanowiono inaczej. Mady¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy i
przepisy zapewniage zasadniczo réwny lub wszy poziom wykonania, pod warunkiem wéziejszej ich akceptacji przez

Zamawiajicego.
2. MATERIALY

2.1Zrodka uzyskania materiatow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed planowanym wylstaniem jakichkolwiek materiatdw przeznaczonychradio6t Wykonawca
przedstawi szczego6towe informacje dotymzzrodta ich wytwarzania, zamawiania lub wykonywanigpowiednieswiadectwa

dopuszczenia do obrotu. W razigdania Zamawiacego Wykonawca przestawi wyniki badiaboratoryjnych, prébki materiatow
do ich zatwierdzania przez Zamawizggo. Wykonawca zobowdany jest do dokumentowaniae materialy uzyskane z
dopuszczonegérddia w sposéb ggly spetniaj wymagania specyfikacji technicznej i dokumentacpjektowej w czasie pagiu

robot.

2.2. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadafe wymaganiom zostanwywiezione przez Wykonawcz terenu budowy, dolz ztozone w miejscu
wskazanym przez Zamawagggo. Jdi Zamawiahcy zezwoli na aycie tych materiatéw do innych rob6t,znilo tych dla ktérych
zostaly zakupione, to koszt materiatéw zostanieweztgciowany przez Zamawiggego. Kady rodzaj robot, w ktérym znajduj
si¢ nie dopuszczone, nie zbadane i nie zaakceptowanteriaty, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, dcask z ich nie

przyjeciem i brakiem zaptaty.

2.3 Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane nad#yerido czasu ich wbudowania bylty zabezpieczoneedrz
zanieczyszczeniem, zachowaly savggkos¢ i whasciwos¢ do robét i byly dosfone do kontroli przez Zamawigego. Miejsca
czasowego sktadowania materiatopdlp zlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Zarmagoym lub

poza terenem budowy w miejscach zorganizowanyobzpigykonawe.
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2.4 Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa przewiduje #lisvos¢é wariantowego zastosowania rodzaju materiatdbw womykvanych robotach,
Wykonawca powiadomi Zamawigiego 0 swoim zamierzeniu co najmniej 3 tygodnieegrzzyciem materiatu albo w okresie
dtuzszym, jgli bedzie to wymagane dla batlprowadzonych przez Zamawiaggo. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie

moze by p&Zniej zmieniany bez zgody Zamavgaggo.
3. SPRZET

Wykonawca zobowgzany jest do zywania jedynie takiego spyi, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu n&ojd
wykonywanych rob6t. Spet uzywany do robét musi yzgodny z ofert Wykonawcy, musi odpowiadgpod wzgédem typow i
ilosci wskazaniom zawartych w projekcie organizacjiGplzaakceptowanym przez Zamawaggo. W przypadku braku ustales
takich dokumentach spitz musi by uzgodniony i zaakceptowany przez Zamawdego. Liczba i wydajnid sprztu bedzie
gwarantowd przeprowadzenie robdt zgodnie z zasadami stdmgmi w dokumentacji projektowej, warunkach koftra i
wskazaniach Zamawi@ego w terminie przewidzianym umaw Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do
wykonywania rob6t ma kyutrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotéeiodo pracy. Bdzie on zgodny z normami
ochronysrodowiska, przepisami dotygzymi jego uytkowania oraz przepisami BHP. Wykonawca dostarcayn@wiajcemu kopie
dokumentéw potwierdzagych dopuszczenie sptm do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisanarisvitowe uycie
sprztu jest maliwe gdy przewiduje taki przypadek dokumentacja jgktowa, pod warunkiem uzyskania akceptacji
Zamawiajicego. Jakikolwiek spet, maszyny i urzdzenia oraz nagzlzia nie gwarantage zachowania warunkdéw umowy, zostan

przez Zamawiajcego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.
4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiginodkow transportu, ktére nie wptynniekorzystnie na jaks
wykonywanych robot i whciwosci przewaonych materiatdow. Dobdsrodkéw transportowych Wykonawca przedstawia do
akceptacji Zamawiagego. Liczbasrodkéw transportu dmzie zapewnia prowadzenie robot zgodnie zasadami éllorgymi w
dokumentaciji projektowej i wskazaniach Zamawgago w terminie przewidzianym umawPrzy ruchu po drogach publicznych
pojazdy leda spetni@& wymagania dotyce przepiséw ruchu drogowego. Wykonawedzie na bieaco i na wlasny koszt usuwa
wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazaamirogach publicznych i dojazdach do budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1 Ogolne zasady wykonywania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragitdnie z warunkami umowy oraz za jéka@astosowanych materiatow i
wykonywanych rob6t, za ich zgoditoz dokumentaaj projektovs, wymaganiami specyfikacji technicznej, projektergamizaciji
robdt oraz poleceniami Zamawieggo. Wykonawca ponosi odpowiedziala@a dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokasci wszystkich elementdéw robot zgodnie z wymiaramirzednymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub

przekazanymi na finie przez Zamawiagego.
5.2 Wspotpraca Zamawiajcego i Wykonawcy.

Zamawiajicy bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawachazaviych z jakécia robot, ocena jakosci materiatow i
postpem robot, a ponadto we wszystkich sprawachzaviych z interpretagjdokumentaciji projektowej i specyfikacji technicgne
oraz dotycacych akceptacji wypetniania warunkéw kontraktu pradé/ykonawe. Jest on upowaiony rowniez do kontroli
wszystkich robét i kontroli wszystkich materiatdwsdarczonych na budewub na niej produkowanych, wdzapac przygotowanie i
produkcg materiatow. Zamawiagy powiadomi Wykonawg o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te mategriatoboty, ktére
nie spetniai wymaga jakosciowych okrdlonych w dokumentaciji projektowej i w specyfikatfichnicznej. Przy podejmowaniu
decyzji Zamawiajcy uwzgkdni wyniki bada materiatow i robot, rozrzuty normalnie wystijace przy produkcji i przy badaniach

materiatéw, déwiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvage na rozwzam kwesti. Polecenia
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Zamawiajicego powinny b§ wykonywane nie pfniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymanzez Wykonawg

pod graba zatrzymania robdét. Skutki finansowe z tego tytodunosi Wykonawca.
6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1 Program zapewniania jakdci robét

Do obowizkéw Wykonawcy nabey opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamaeégjo programu zapewnienia jako w
ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywawmbdt, maliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaramelj
wykonywanie robot zgodnie z dokumentacja projektospecyfikacj techniczm oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez

Zamawiajicego. Program zapewnienia jakbpowinien zawier&

* organizagj wykonywania robot,

* termin i sposéb prowadzenia robét,

¥ organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowan@mtr— zasady BHP,

* wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i proygwanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jakae terminowdi¢ wykonania poszczegdlnych elementdw robot,

* wyposaenie w spret i urzadzenia do pomiaréw i kontroli

* sposéb oraz formmgromadzenia wynikow pomiardw i kontroli oraz zapismiarow, a take wyckhganych wnioskéow i

zastosowanych korekt w procesie technologicznynop@nowany sposéb i fomgnprzekazywania tych informacji
Zamawiajcemu,

* wykaz maszyn i uggdzei stosowanych na budowie z ich parametrami techgiokzioraz wyposzeniem w mechanizmy
sterowania i urgdzenia pomiarowo-kontrolne,

¥ sposéb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot.

Celem kontroli robot jest takie sterowanie ich pi@ggvaniem i wykonaniem, aby agna¢ zatazong jakasé robét. Wykonawca jest
odpowiedzialny za petnkontrok oraz jaké¢ materiatéw. Zapewni on odpowiedni system kontwdticzapc personel, spet. Przed
zatwierdzeniem systemu kontroli Zamaw®@j maze zaada® od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowanize
poziom ich wykonania jest zadowaley. Wykonawca musi przeprowadzipomiary i badania materiatbw oraz robot z
czestotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndokumentacji technicznej i
specyfikacji robét. Minimalne wymagania co do zakrébada i ich czstotliwosci sy okreSlone w normach i wytycznych. W
przypadku gdy nie zostaly one tam cloee, Zamawiajcy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, abgpewné wykonanie
zgodnie z umow Wykonawca dostarczy Zamawijagmu swiadectwa,ze wszystkie stosowane udzenia i sprgt badawczy
posiadaj wazna legalizacg lub $swiadectwo wzorcowania, zostaty prawidtowo wykaliweme i odpowiadaj wymaganiom norm
okreslajacych procedur bada. Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem Madaaterialow ponosi

Wykonawca.
6.3 Pomiary.

Wszystkie badania i pomiary muszacbgrowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadlly normy nie obejmuj
jakiegokolwiek badania w specyfikacji technicznejposow@& mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury (np. whrun
producentéw urgdze1) zaakceptowane przez Zamaw@ggo. Przed przygpieniem do pomiaréw lub baslaWykonawca
powiadomi Zamawiagcego o rodzaju, miejscu, terminie pomiaru lub b&laRo wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca

przedstawi na pmie ich wyniki do akceptacji Zamawigiego.
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6.4 Raporty z pomiaréw.

Wykonawca musi przekazywa amawiagcemu kopie raportu z wynikami pomiaréw jak najszghaie p&niej jednak ni terminie
okreslonym w programie zapewnienia jalod. Wyniki bada beda przekazywane Zamawigiemu na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych wzor@epniego zaaprobowanych.

6.5 Certyfikaty i deklaracje.

Zamawiajicy maze dopuci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére spetniajvymagania Ustawy z dnia 16.04.2004 r. w wyrobach
budowlanych, a w szczegékuw te, ktdre posiadajw zakresie wymagapodstawowych:

¥ certyfikat CE lub na znak bezpieéstwa (dla wyrobéw krajowych) wskazgy, ze zapewniono zgodsdé z kryteriami
technicznymi okrdlonymi na podstawie stosownych norm zharmonizowdybheuropejskich aprobat technicznycidb
krajowa specyfikacy techniczm uznam przez Komisj Europejsk za zgodna z wymaganiami podstawowymi,

- deklarac zgodndci z uznanymi regutami sztuki budowlanej dla wyrabhajcych niewielkie znaczenie dla zdrowia i

bezpieczastwa, umieszczonych w oktenym przez Komisj Europejska wykazie.

W przypadku stosowania wyrobéw budowlanych, dlaydb nie ustanowiono Polskiej Normy wyrobu albo alyu budowlanego,
ktérych wtasnéci uzytkowe, odnoszce sé do wymaga podstawowych, rifnia si¢ istotnie od whdciwosci okreslonych w Polskiej
Normie wyrobu, objtego mandatem udzielonym przez KE na opracowanien npharmonizowanych lub wytycznych do
europejskich aprobat technicznych lub wyrobuetdgio wykazem ministra wdaiwego do spraw budownictwa, Wykonawca
powinien przedstawiich wazne (aktualne) Aprobaty Techniczne.

6.6 Dokumenty Budowy.

Dziennik Budowy - jest dokumentem prawnym oba@aujacym Zamawiaicego i Wykonawe w okresie od przekazania
Wykonawcy placu budowy do koa okresu gwarancyjnego. detone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumepbyvinny
by¢ oznaczone kolejnym numerem @&znika i opatrzone dati podpisem Kierownika Budowy i Zamawagggo. Do Dziennika
Budowy naley wpisywa w szczegoélngci:

¥ dat przekazania Wykonawcy placu budowy,

* dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

* dat przekazania przez Wykonagvplanu bioz,
* uzgodnienie przez Zamawagpgo programu zapewnienia jdkoi harmonogramow robdét,
* termin rozpocgcia i zakaiczenia poszczeg6lnych elementow robdét,

¥ przebieg robot w formie istotnych informacji — uyvapolecenia Zamawiagego,

* daty i przyczyny przerw w robotach i wstrzymaroadt,

* zgtoszenia i daty odbioréw rob6t zani@jch i ulegaicych zakryciu, cgciowych i kaicowych odbioréw robét,
L4 wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apisedokumentacji projektowej,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych,

* dane dotyczce sposobu realizacji zabezpieczenia robot,

* dane dotyczce jakaci materiatéw, pobieranych probek oraz wyniki przepadzonych bada

¥ inne informacje istotne dla przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy powinmy przeditczone Zamawiajcemu do

ustosunkowania @i Decyzje Zamawiapego wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpigug@aznaczeniem ich przgia
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lub zagciem stanowiska. Wpis Projektanta do Dziennika Budowliguje Zamawiajcego do ustosunkowaniagsiProjektant nie

jest jednak stromkontraktu i nie ma uprawniedo wydawania polegeWykonawcy robét.

Rejestr obmiaréw stanowi dokument na rozliczenie faktycznego ¢gmskazdego elementu robét. Obmiary wykonywanych robét
przeprowadza siw jednostkach przytych w kosztorysie ofertowym i wpisuje do rejesbhmiarow.

Pozostate dokumenty budowpozwolenie na budoyy protokoly przekazania placu budowy, umowy cywiireovne z osobami

trzecimi i inne umowy cywilnoprawne, polisy ubezmeniowe, protokoty odbioru robét, protokoty z rdhra ustald,
korespondencja na budowie. Dokumenty powinng prizechowywane na placu budowy w miejscu odpowiedabezpieczonym.
Zaginiccie jakiegokolwiek dokumentu budowy spowoduje jegtychmiastowe odtworzenie w sposob przewidziaaypm.

Wszystkie dokumenty budowy powinnydygawsze dogpne dla Zamawiafego.
7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robot.

Obmiar robét okrda faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie kufnentaci projektowy i specyfikacy technicza. Wyniki
obmiaru lgda wpisane do rejestru obmiaréw. Obmiar gotowych tobg¢dzie przeprowadzany z gstotliwoscia | w czasie

okreslonym w umowie.
7.2 Urzadzenia i sprat pomiarowy.

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy stosowany w czasie obmiaru rob6t myska akceptagy Zamawiajcego. Jeeli sprzt

wymaga badaatestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacyjne lwwiadectwa wzorcowania.
8. ODBIOR ROBOT
8.1 Rodzaje odbioréw robdét.

W zaleznosci od ustalé zawartych w specyfikacji technicznej, roboty pagig nastpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez

Zamawiajicego przy udziale Wykonawcy:

a) odbior robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbidr czsciowy,
C) odbiér ostateczny,

d) odbiér pogwarancyjny.
8.2 Odbidr robdét zanikajacych.

Odbidr robot zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdpi jakosci wykonanych robot, ktére w dalszym
procesie realizacji ulegrzakryciu. R:dzie on dokonany w czasie uizviajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania ogolnego pepu rob6t. Odbioru dokonuje Zamawsiey.
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SPECYFIKACJA
TECHNICZNA

ST -EL
CPV: 45310000-3
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru rob6t elektrycznych, ktére zostang

zrealizowane w ramach zadania Budowy

Niniejsza Specyfikacja odnosi sie do zakresu ujetego w dokumentacji: PRZEBUDOWA BUDYNKU PO
BYLEJ SZKOLE PODSTAWOWEJ Z PRZEZNACZENIEM NA CELE SPOLECZNO-
KULTURALNE

1.,Projekt wykonawczy— INSTALACJE ELEKTRYCZNE

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wym  agania dotycz gce wykonania i
odbioru Robat, ktére zostan g zrealizowane w ramach zadania — PRZEBUDOWA
BUDYNKU PO BYLEJ SZKOLE PODSTAWOWEJ Z PRZZNACZENIEM NA CELE
SPOLECZNO-KULTURALNE

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizac  ji
Robét wymienionych w punkcie 1.1 ,:

* Instalacje elektryczne

*  Opracowanie stanowigce podstawe do sporzadzenia niniejszej ST, zawiera nastepujace grupy robat instalacji
elektrycznych:

Montaz zaprojektowanych wewnetrznych linii zasilajgcych,
Montaz zaprojektowanej rozdzielni gtdwnej budynku z tablicg licznikowg TL
Montaz zaprojektowanych tablic rozdzielczych pietrowych T1
Montaz tablicy kottowni TK

Montaz tablicy gniazd dedykowanych TD

e Montaz instalacji ogélnych gniazd wtynkowych 230VAC

e Montaz instalacji gniazd dedykowanych

« Montaz instalacji gniazd natynkowych 400VAC

Montaz instalacji oSwietlenia podstawowego

Montaz instalacji o$wietlenia awaryjno-ewakuacyjnego
Montaz instalacji zasilania urzadzen wentylaciji

Montaz instalacji logicznej(sie¢ komputerowa)

Montaz instalacji wyrownawczej

Montaz instalacji odgromowej

1.3. Zakres rob6t obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zawartych w projekcie wykonawczym:

i obejmuje zasilanie i rozdziat energii elektrycznej oraz instalacje i urzgdzenia wymieniane wg niniejszego opisu:

1 Wewnetrzne linie zasilajgce od klamry do TL i od TL do tablic pietrowych
13
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2 Tablica rozdzielcza gtéwna TL
3 Tablice rozdzielcze pietrowe T1
4  Tablica rozdzielcza kottowni TK
5 Tablica rozdzielcza gniazd dedykowanych TD
6 Instalacja potgczen wyréwnawczych
7 Instalacja o$wietlenia podstawowego
8 Instalacja o$wietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego
9 Instalacja gniazd wtykowych 230V AC
10 Instalacja gniazd dedykowanych 230VAC
11 Instalacja gniazd sitowych 400VAC
12 Instalacja logiczna
13 Instalacja przeciw-przepieciowa
14 Ochrona przeciwporazeniowa
15 Instalacja zasilania urzadzen wentylaciji
16 Instalacja odgromowa
WLZ do TL

Z istniejgcej klamry na elewacji budynku do projektowanej tablicy gtéwnej budynku TL utozy¢ przewéd YDYZz04x10..
Kabel przy wprowadzaniu do budynku chroni¢ rurg DVR 50. Rure uszczelni¢ z obu stron przed dostaniem sie wody do
budynku. Przewod uktada¢ pod tynkiem.

Tablica gtéwna TL.

Tablice gtéwng w budynku nalezy wykonac jako podtynkowsg IP30 np. typu RBP-3+RBP3x20. o stopniu ochrony min. IP

30, zamykane na zamek patentowy, montowa¢ w korytarzu na pietrze zgodnie z rysunkiem.

Metalowe czesci obudowy podtgczy¢ do szyny ochronnej PE , ktdrg nalezy uziemi¢ poprzez podtgczenie do szyny

wyréwnawczej przewodem DY10 . Tablice gtéwng wyposazy¢ w aparature modutowg zgodnie z rysunkami.

Tablice rozdzielcze pi etrowa T1

Tablice rozdzielczg wykonac jako rozdzielnice modutowe wnekowe i natynkowe IP30 np. typu RBP-3x20. Tablice
pietrowg nalezy zamontowac na korytarzu na parterze w miejscu pokazanym na rysunku .Drzwi rozdzielnic wyposazy¢
w zamek patentowy. W kottowni tablice TK zamontowac jako natynkowg IP 55. Dane techniczne tablic wraz z
wyposazeniem podano na rysunkach . Rozdzielnice montowa¢ tak aby gérna krawedz rozdzielnicy byta na wysokosci
1,75m.

Wewnetrzne linie zasilaj ace od TL do tablic pi etrowych.
Wewnetrzne linie zasilajgce do tablic na parterze i piwnicy nalezy wykonac przewodami i kablami pieciozytowymi typu
YDYz0750V

Przekroje kabli oraz wielkosci zabezpieczen podano na rysunkach.

WLZ wykona¢ pod tynkiem. Przej$ciach przez stropy i $ciany wykonaé tak aby nie naruszyé¢ konstrukcji budynku .
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Tablica rozdzielcza gniazd dedykowanych TD

Tablice rozdzielczg wykonac jako rozdzielnice modutowg natynkowg P40 np. typu Netbox 3x12. Tablice TD nalezy
zamontowa¢ w pom.2.9 na pietrrze w miejscu pokazanym na rysunku. Rozdzielnice montowac¢ tak aby gérna krawedz

rozdzielnicy byta na wysokoéci 1,75m.

Instalacja pot aczen wyréwnawczych.

W pomieszczeniu piwnicy w kottowni nalezy wykona¢ gtéwne potaczenia wyréwnawcze. Szyne gtdwnych potaczen
wyréwnawczych podtgczy¢ do uziomu otokowego poprzez zigcze kontrolne srubowe montowane w piwnicy .  Z
gtéwng szyng wyréwnawczymi w kottowni w piwnicy potaczong z uziemieniem otokowym bednarkg ocynkowang 25x4
nalezy potaczy¢ wszystkie metalowe cze$ci instalacji i metalowe czeéci instalacji nie bedace pod napieciem w stanie
normalnej pracy urzadzen przewodem LgY10 izolacja zétto-zielona( woda ,gaz, wentylacja, kominy stalowe, ekrany kabli
). Do gtéwnej szyny wyréwnawczej podtaczy¢ zaciski PE rozdzielnicy TL przewodem DY10. Do miejscowych szyn
wyréwnawczych podtgczy¢ wszystkie metalowe instalacje nie bedace pod napieciem w stanie normalnej pracy

przewodami DY4 utozonym w tynku lub DY2,5 utozonym w rurce ochronnej peszla

Instalacja o $wietlenia podstawowego

Oswietlenie klatek schodowych zasili¢ z tablic pietrowych. Oswietlenie klatki schodowej zapalane z kazdej kondygnaciji
przy wejsciu na klatke schodowsg. Stosowac osprzet p/t IP20 i oprawy $wietldowkowe P65 i IP20. Instalacje wykonaé
pod tynkiem przewodami YDYpzo 2x1,5, 3x1,5,4x1,5i5x1,5 o izolacji 750V.

Instalacje oswietleniowg wykonac pod tynkiem . Instalacje wykona¢ przewodami typu YDYpzo 3x1,5 4x1,5 oraz 5x1,5 0
izolacji 750V. Plan instalacji pokazano na rysunkach. W instalacji zewnetrznej itazienkach oraz pomieszczeniach
technicznych stosowac osprzet i oprawy hermetyczne. Obwody zabezpieczy¢ wytacznikami nadmiarowymi S 301B10 i
wytgcznikami roznicowo-pradowymi AlI=30mA. Na korytarzach sterowanie o$wietleniem za pomoca przekaznikow
bistabilnych PB301 lub podobnych sterowanych przyciskami z kilku miejsc. W pozostatych pomieszczeniach zapalanie
o$wietlenia konwencjonalne za pomocg wytgcznikéw i przetgcznikéw . Oprawy montowac na stropach na tynku. Nad
umywalkami kinkiety wiesza¢ na $cianie nad lustrem na wysokos$ci 1,7m od posadzki. W kottowni oprawy P65
montowac na stropie a instalacje pod tynkiem. Stosowac osprzet hermetyczny P44 .

Instalacja o $wietlenia awaryjnego i kierunkowego

Czes¢ opraw zaznaczonych na rysunku jako AW spetniajg funkcje ,0$wietlenia awaryjno-ewakuacyjnego przy zaniku
napiecia podstawowego z sieci energetyki. Oprawy posiadajg wtasne akumulatory i moduly o$wietlenia awaryjnego
dziatajgce 1 godz po zaniku napigcia i zalgczajace sie samoczynnie i niezwtocznie po zaniku napiecia podstawowego
.Do opraw oswietlenia awaryjnego doprowadzi¢ dodatkowa zyte przewodu do kontroli napiecia podstawowego. Ponadto
zastosowac oprawy ewakuacyjne kierunkowe z wkasnym zrodiem zasilania ,uruchamiajgce sie samoczynnie po zaniku

napiecia podstawowego .Oprawy kierunkowe zasili¢ z obwod6éw o$wietleniowych danego pomieszczenia.

Oprawy na ciggach komunikacyjnych i przed wej$ciami i wyjsciami z klatek oznaczone na planach instalacji AW
wyposazy¢ w inwertery z wkasnymi akumulatorami do pracy 1h. Do opraw awaryjnych doprowadzi¢ dodatkowsg zyte do
kontroli napiecia. Oprawy awaryjne powinny sie zapala¢ bezzwiocznie po zaniku napiecia w sieci. Oprawy o$wietlenia
ewakuacyjnego wyposazy¢ w odpowiednie piktogramy pokazujgce kierunki ewakuacji i oznaczajace wyjscia

ewakuacyjne .Natezenie o$wietlenia na ciggach komunikacyjnych powinno wynosi¢ co najmniej 1Lx .
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Instalacja ogélnych gniazd wtykowych 230V AC

Instalacje gniazd wtykowych wykona¢ pod tynkiem do poszczegdlnych gniazd przewodami YDYpzo 3x2,5 o izolacji
750V. Gniazda montowa¢ w pomieszczeniach na wysokosci 0,5 m od podtogi ,modutowe podwdjne z bolcem ochronnym
pod tynkiem. W pom. kottowni pojedyncze z bolcem hermetyczne IP44 p/t montowaé na wysokosci 1,2m . W tazienkach
gniazda montowa¢ na wysokosci powyzej 1,2m w odlegtosci 0,6m od brodzikéw hermetyczne z bolcem IP44. W
kuchni gniazda montowa¢ na wysokosci powyzej 1,2m  hermetyczne natynkowe z bolcem [P44.. Przewody prowadzi¢
réwnolegle i prostopadle do podtogi tak aby omina¢ instalacje staboprgdowa w ciggach poziomych i pionowych a jedynie

zblizenie z instalacja stabopradowg moze nastgpi¢ przy skrzyzowaniu przewodow.
Obwody zabezpieczy¢ wytacznikami nadmiarowymi S301B16A oraz wyt. roznicowo-prgdowym delta I=30mA
Instalacja ogélnych gniazd wtykowych 400V AC

Instalacje gniazd wtykowych wykonaé pod tynkiem przewodami YDYpzo 5x2,5 o izolacji 750V.. Gniazdo 16A /IP44 z
wytacznikiem montowa¢ na wysokosci 1,2m od podtogi na tynku. Przewody prowadzi¢ réwnolegle i prostopadle do
podtogi tak aby oming¢ instalacje staboprgdowg w ciggach poziomych i pionowych a jedynie zblizenie z instalacjg

stabopragdowa moze nastgpi¢ przy skrzyzowaniu przewodow.
Obwody zabezpieczy¢ wytacznikami nadmiarowymi S303B i C oraz wyt. réznicowo-prgdowym delta I=30mA
Instalacja sieci logicznej

Szafe dystrybucyjng LPD 42U 19" stojacg zlokalizowaé na 1pietrze w pom. 2.9 . W szafie nalezy zamontowac panele
rozdzielcze kat. 5e 24 portowe , centralke telefoniczng, panel telefoniczny oraz switch 50 portowy ,panel zasilajgcy 230V,
okablowanie kat. 5e

Od paneli rozdzielczych kat. 5e nalezy rozprowadzic instalacje wewnetrzne do wskazanych na rysunkach pomieszczen.
Instalacje wykonaé kablami typu UTP 4x2x0,5 kat. 5e .Kable uktada¢ pod tynkiem w odlegto$ci co najmniej 10cm przy
uktadaniu réwnoleglym z instalacja elektryczng. Przy zejsciach pionowych do punktéw elektryczno-logicznych kable UTP
uktadac pod tynkiem zachowujgc odlegto$¢ pomiedzy przewodami logicznymi i przewodami do zasilania gniazd
dedykowanych . Zestawy gniazd 5e kat i dedykowanych 230VAC montowa¢ na wysokosci 0,5m od podtogi. W
pomieszczeniach, w ktérych maja by¢ punkty elektryczno-logiczne gniazda logiczne i elektryczne montowac¢ we
wspolnych ramkach . Kazdy punkt elektryczno-logiczny sktada sie z gniazd logicznych RJ45 kat. 5e oraz gniazd
elektrycznych DATA z kluczem. lloéci gniazd podane sg na schematach i planach poszczeg6lnych kondygnaciji.
Stosowac elementy sieci pasywnej jednego producenta w kat.5e. Przewody zasilajgce gniazda dedykowane zasila¢ z
rozdzielnicy TD. Doktadne rozmieszczenie gniazd pokazane na planach nalezy dostosowac miejsce usytuowania gniazd
do aranzacji usytuowania stanowisk pracy urzadzen . Gniazda koncowe i porty oznaczy¢ w sposob trwaty. Do odbioru

przygotowa¢ komplet pomiaréw sieci zgodnie z obowigzujgcymi normami dla danej kategorii.

Ochrona przeciw-przepi eciowa

Dodatkowsg ochrone przed skutkami wytadowan atmosferycznych oraz przed skutkami przepie¢ wywotanych
czynnosciami taczeniowymi stanowi¢ bedg odgromniki typu B — 1 stopien + C 2 stopien zainstalowane w rozdzielnicy
gtéwnej TL i oraz ochronniki typu C 2 stopien zainstalowane w tablicach rozdzielczych pietrowych. Punkt PE
ochronnikéw przepie¢ potaczy¢ z instalacjg uziemienia przewodem LgY10 w tablicy TL izolacja zélto-zielona dla

ochronnikéw B i C i LgY 6 dla ochronnikéw C w tablicach .

Ochrona przeciwpora zeniowa .
Jako ochrone od porazen przez dotyk posredni zastosowaé system _samoczynnego, szybkiego wyt aczenia zasilania

w uktadzie sieciowym TN - S, zgodnie z normg PN-IEC 60364-4-41.
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Ochronie podlegajg wszystkie rozdzielnie i tablice rozdzielcze oraz obwody z nich zasilane. Indywidualne
zabezpieczenie obwoddéw odbiorczych gniazdowych wylacznikami ochronnymi réznicowo-prgdowymi o czutosci 30mA
zapewnig ochrone przed dotykiem posrednim.

Przewody ochronne ,PE” nalezy doprowadzi¢ do wszystkich opraw o$wietleniowych i gniazd wtykowych oraz odbiornikéw
sitowych ( pompy, wentylatory i inne).

Ochrona odgromowa

Zgodnie z normg PN-86/E-05003/01 oraz PN-IEC 61024-1 obiekt nalezy wyposazy¢ w instalacje odgromowg
Zwody poziome, przewody odprowadzajgce i uziemiajgce nalezy wykona¢ ze stali ocynkowanej o przekroju S=50mm2
(dFezn8mm), a uziom fundamentowy S=80mm2 (FeZn25x4mm). Wymiary oka siatki zwodéw nie mogg by¢ wieksze niz
20x20m. Zwody prowadzi¢ zgodnie z rysunkiem . Dodatkowe zwody poziome i pionowe wykona¢ na kominach i
wywietrznikach. Wszystkie urzgdzenia znajdujgce sie na dachu podigczy¢ do instalacji odgromowej drutem
ocynkowanym 8mm . Przewody odprowadzajgce i uziemiajgce ostoni¢ gruboscienng rurg PCV pod ociepleniem elewaciji.
Ztacza kontrolne montowac¢ w specjalnych puszkach na elewacji budynku .
Uziom otokowy wykona¢ jako zamkniety pierscien z bednarki FeZn25x4 wokét budynku na gtebokosci 0,6m min. 1,5m
od Sciany budynku. Najwieksza dopuszczalna warto$¢ wypadkowej rezystancji uziemienia /przy zastosowaniu
ogranicznikéw przepiec¢/ wynosi 10Q.
Instalacj @ odgromow g nalezy wykona ¢ z wykorzystaniem w pierwszej kolejno  $ci wyst epujacych w obiekcie
czesci naturalnych zgodnie z norm g PN-86/E-05003/01 oraz PN-IEC 61024-1

Instalacja sygnalizacji Wtamania SWiN

Instalacje sygnalizacji wkamania wykona¢ pod tynkiem przewodami YTDY 4x0,5 ,6x,05 i 8x0,5 zgodnie ze schematem.
Centralke wlamaniowg zamontowa¢ w pomieszczeniu 2,9 i zasili¢ napieciem 230VAC z tablicy TL i dodatkowo
wyposazy¢ w akumulator 12VDC . Szyfrator umiesci¢ na $cianie przy drzwiach wejsciowych w wiatrotapie . Wszystkie
urzadzenia podigczy¢ do linii antysabotazowej .W oknach sanitariatéw umiesci¢ kontaktrony do sygnalizacji stanu
zamkniecia okien.

Czujki pasywnej podczerwieni montowac na scianach 10 cm od sufitu zgodnie z rysunkiem i wytycznymi producenta.
Sygnalizatory optyczno- akustyczne montowac na zewnetrznej Scianie budynku na wysokosci 4m a akustyczne
wewnetrzne na korytarzach na kazdej kondygnacji.

Instalacja antenowa RTV

W obiekcie zaprojektowano instalacje gniazd antenowych RTV umozliwiajgcg odbiér sygnatu naziemnego. Instalacje
Wykona¢ pod tynkiem przewodami koncentrycznymi jak na rysunkach. Gniazda RTV montowac¢ we wspélnych
ramkach z instalacjg gniazd 230VAC. Przewody prowadzi¢ w ciggach pionowych i poziomych zachowujac przy
zatamaniach promien skretu zgodny z wymaganiami producenta przewoddéw. Zachowac¢ nim. Odlegtos¢é 20cm przy
uktadaniu przewoddw réwnolegle do instalacji 230VAC. Zblizenia moga wystepowac przy krzyzowaniu sie przewodow

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi Polskimi Normami oraz z definicjami podanymi w ST 0 ,Wymagania ogodlne”.

1.5. Ogdblne wymagania dotycz gce Robdt

1. Ogodlne wymagania dotyczgce Robo6t podano w ST — 0 ,Wymagania ogdlne” .
2. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robdt oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektows i
ST-EL.
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2. MATERIALY

2.1. Warunki ogélne stosowania materiatéw

Wedtug ST EL poz. 2.1+2.4 i 2.6 wszystkie zakupione przez Wykonawce materialy, dla ktérych normy PN i BN
przewidujg posiadanie zaswiadczenia o jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki dokument.
Inne materiaty powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na zyczenie Inwestora. Przewody kabelkowe powinny mieé
izolacje 750V a kable n.n. 1kV.

2.2. Deklaracja zgodno $ci

Wyroby i materiaty elektryczne, wymienione w zarzadzeniu dyrektora Polskiego Centrum Badan i Certyfikacji z 28 marca
1997 r. (MP nr 22 z 1997 r. poz. 216), powinny posiada¢ aktualny certyfikat na znak bezpieczenstwa.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace Sprzetu podano w ST — EL ,Wymagania ogolne”.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace Transportu podano w ST — EL ,Wymagania ogodlne”. Materiaty mogg by¢ przewozone
dowolnymi $rodkami transportu. Urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do przewozu
elementow, konstrukciji itp. niezbednych do wykonania rob6t. Przewozone $rodkami transportu elementy powinny byé
zabezpieczone przed ich uszkodzeniem, przemieszczaniem i w opakowaniach zgodnych wymaganiami producenta.
Zaleca sie dostarczanie materiatow do stanowisk montazowych bezposrednio przed ich montazem w celu unikniecia
dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne warunki wykonania robot

1. Ogodlne wymagania dotyczace wykonania Robét podano w ST —EL ,Wymagania ogdéine”.
2. Instalacje elektryczne nale zy wykonywa € po zako nczeniu wszystkich innych prac instalacyjnych w
budynku .

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci Rob6t podano w ST — EL ,Wymagania ogélne”.

Kontrola jako$ci robét obejmuje sprawdzenie w trakcie realizacji : odpowiedniego przygotowania pracownikow
wykonawcy ($wiadectwa, dopuszczenia, przeszkolenia); wtasciwej dokumentacji projektowej z klauzulg ,do realizacji” ;
zgodnosci materiatdw ze specyfikacjg projektowg i ich stanu technicznego; prawidtowo$¢ montazu; prawidtowego
prowadzenia pomiaréw i testow.

6.1 Trasy kablowe

Po wykonaniu instalacji nalezy jg sprawdzi¢ wg PN-IEC 60364-6-61 2000 ,Sprawdzenie odbiorcze”.

1 nalezy sprawdzi¢ czy nie pozostawiono ostrych krawedzi koryt kablowych przy zej$ciach kabli

2 nalezy sprawdzi¢ czy izolacja kabli posiada widoczne uszkodzenia powloki zewnetrznej

3 nalezy sprawdzi¢ tuki kabli sg odpowiednie i nie majg zagie¢

4 sprawdzenie kabli i osprzetu kablowego polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z wymaganiami norm

przedmiotowych lub dokumentéw wedtug ktérych zostaly wykonane, na podstawie atestéw, protokotéw odbioru albo
innych dokumentéw.

5 sprawdzenie ciggtosci zyt (roboczych i powrotnych) oraz zgodnosci faz nalezy wykonaé przy uzyciu przyrzadéw o
napieciu nie przekraczajgcym 24 V. Wynik sprawdzenia nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli poszczegdlne zyly nie majg
przerw oraz jesli poszczeg6lne fazy na obu koncach linii sg oznaczone identycznie.

6 pomiar oporu izolacji przewoddw nalezy wykona¢ za pomocg megaomomierza o napieciu nie mniejszym niz 0,5 kV,
dokonujagc odczytu po czasie niezbednym do ustalenia sie mierzonej wartosci. Wynik pomiaru nalezy uznaé za
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dodatni, jezeli opor izolacji wynosi co najmniej 0,5Mom

7 pomiar oporu izolacji kabli nalezy wykona¢ za pomocg megaomomierza o napieciu 2,5 kV, dokonujgc odczytu po
czasie niezbednym do ustalenia sie mierzonej wartosci. Wynik pomiaru nalezy uznaé¢ za dodatni, jezeli opor izolacji
Wynosi co hajmniej:

- 0,75 dopuszczalnej wartosci oporu izolacji kabli wykonanych wg PN-77/E-90270, PN-76/E90300 i ZN-
70/MPM-13-K1099.

6.2 Préba napi eciowa izolacji.

Probie napieciowej izolacji podlegajg wszystkie linie kablowe. Dopuszcza sie niewykonywanie proby napieciowej
izolacji linii wykonanych kablami o napieciu znamionowym do 1 kV. Prébe napieciowg nalezy wykona¢ prgdem
statym lub wyprostowanym. W przypadku linii kablowej o napieciu znamionowym wyzszym niz 1 kV, prad uptywu
nalezy mierzy¢ oddzielnie dla kazdej zyty .Wynik préby napigciowej izolacji nalezy uznac za dodatni, jezeli:

a) izolacja kazdej zyly wytrzyma przez 20 min bez przeskoku, przebicia i bez objawdw przebicia czesciowego,
napigecie probiercze o wartosci rownej 0,75 napiecia probierczego kabla wg PN-76/E-90250, PN-77/E-90270
lub PN-76/E-90300, albo przez 10 min napigcie probiercze o wartosci 0,75 napiecia probierczego kabla wg
ZN-74/MPM-13-K12111,

b) wartos¢ pradu uptywu dla poszczegdlnych zyt nie przekroczy 300 pA/km i nie wzrasta w czasie ostatnich 4 min
badania; w liniach o dtugosci nie przekraczajacej 300 m dopuszcza sie warto$¢ pragdu uptywu 100 pA

WYTYCZNE REALIZACJI ROBOT ELEKTRYCZNYCH

e Catosc¢ nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujgcymi normami i przepisami oraz zgodnie z ,Warunkami wykonania i
odbioru robét budowlano- montazowych. - instalacje elektryczne .”

*  Po wykonaniu instalacji dokona¢ pomiaru :
- rezystanciji izolacji,

- impedancji petli zwarcia

- badania wytgcznikdw réznicowo -prgdowych

-rezystancji uziemien i ciggtosci przewodow ochronnych .
Wyniki zaprotokétowaé i dostarczy¢ inwestorowi

*  Wykonawca w uzgodnieniu z inwestorem moze wybra¢ urzadzenia innych niz podanych w projekcie producentow
pod warunkiem zachowania takich samych jak w projekcie parametréw technicznych .

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczgce obmiaru Rob6t podano w ST — 0 ,Wymagania ogélne”.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotycz gce odbioru Robot podano w ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

W zakresie robot elektrycznych objetych projektem nalezy stosowa¢ wymagania zawarte w nastepujgcych normach:

PN-IEC 60364-4-41 ,Ochrona przeciwporazeniowa’

PN-IEC 60364-4-43 ,,Ochrona przed prgdem przetezeniowym”;

PN-IEC 60364-4-45 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed obnizeniem napiecia.

PN-IEC 60364-4-443 ,Ochrona przed przepieciami atmosferycznymi lub tgczeniowymi”;
PN-IEC 60364-5-54 ,Uziemienia i przewody ochronne”;

PN-IEC 60364-5-523 , Obcigzalnos¢ diugotrwata przewodow”

PN-EN 1838 ,Oswietlenie awaryjne”

PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie.
Sprawdzanie odbiorcze.

9. PN-84/E-02033 ,Oswietlenie wnetrz $wiattem elektrycznym”;

10. PN 50173 Systemy okablowania strukturalnego

11. PN-IEC 61-024 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Zasady ogéine
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